(12) NACH DEM VERTRAG UBER DIE INTERNATIONALE ZUSAMMENARBETT AUF DEM GEBIET DES 
PATENTWESENS (PCT) VEROFFENTLJCHTE INTERNATIONALE ANMELDUNG 



(19) Weltorganisation fiir geistiges Eigentum 
Internationales Bliro 

(43) Internationales VerofTentKchungsdatum 
21. Juli 2005 (21.07.2005) 




11! 


Bill 


inuiiiio 


iiinnuiiii 



PCT 



(10) Internationale Veroffentlichungsnummer 

WO 2005/066584 Al 



(51) Internationale Patentklassifikation 7 : G01C 19/56 

(21) Internationales Aktenzeichen: PCT/EP20O4/0 1 3446 

(22) Internationales Anmeldedatnm: 

26. November 2004 (26.1 1 .2004) 



(25) Einreichungssprache: 

(26) VcrofTcntlichungssprachc: 



Deutsch 
Deutsch 



(30) Angaben zur Prloritat: 

103 60 963.6 23. Dezember 2003 (23. 12.2003) DE 

(71) Anmelder (fur alle Bestimmungsstaaten mit Ausnahme 
von US): UTEF GMBH [DE/DE]; Lorracher Strasse 18, 
79115 Freiburg (DE). 

(72) Erfinder; und 

(75) Erfinder/Anmelder (nur fur US): HANDRICH, Eber- 
hard [DE/DE]; Keltenring 104, 79199 Kirchzarten (DE). 



(74) Anwalt: MULLER, Frithjof, E.; MUller . Hoffmann & 
Partner, Innere Wiener Strasse 17, 81667 Miinchen (DE). 

(81) Bestimmungsstaaten (soweit nichs anders angegeben, fur 
jede verfugbare nationale Schutzrechtsart): AE t AG, AL, 
AM, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, 
CN, CO, CR, CU, CZ, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, FI, 
GB, GD, GE, GH, GM, HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, 
KG, KP, KR, KZ, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, 
MG, MK, MN, MW, MX, MZ, NA, NI, NO, NZ, OM, PG, 
PH, PL, FT, RO, RU, SC, SD, SE, SG, SK, SL, S Y, TJ, TM, 
TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, YU, ZA, ZM, 
ZW. 

(84) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, Jur 
jede verfugbare regionale Schutzrechtsart): ARIPO (BW, 
GH, GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TZ, UG, 
ZM, ZW), eurasisches (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, 
TJ, TM), europaisches (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, 
EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LU, MC, NL, PL, 

I Forts etzung aufder ndchsten Seite] 



(54) Title: METHOD FOR MEASURING A ROTATION/ACCELERATION VELOCITY WITH THE AID OF A ROTARY RATE 
CORIOLIS GYROSCOPE AND A CORIOLIS GYROSCOPE FOR CARRYING OUT SAID METHOD 

(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUR MESSUNG VON DREHRATEN/BESCHLEUNIGUNGEN UNTER VERWENDUNG 
EINES DREHRATEN-CORIOLISKREISELS SOWIE DAFtfR GEEIGNETER CORIOLIS KREISEL 



OO 

VO 




53z 63j 



•2. . . SIGNAL SEPARATION 

64. . . CONTROL SYSTEM 

e&. . . CALCULATION OF TORQUE TENSIONS 

67. . . ADDITION OF CARRIER FREQUENCIES 



IT) (57) Abstract: The invention relates to a Coriolis gyroscope (T) comprising a first and a second resonators (70i, IO2) which are 
constructed, respectively in the form of coupled systems consisting of a first and a second linear oscillators (3 t , 3 2 , 4 lt 4?), wherein 

fv| the first resonator (700 and the second resonator (70 2 ) are oppositely oscillated along a common oscillation axis (72). The inventive 
coupled system makes it possible to simultaneously measure rotation and acceleration velocities and is insensitive with respect to 

O disturbing influences such as, for example externally or internally produced vibrations. 
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PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, — mit gednderten Anspriichen 

GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). _ _ , tM , _ , _ , , 

Zwr Erklarung der Zweibuchsiaben- Codes und der anderen Ab- 

kiirzungen wird auf die Erklarungen ("Guidance Notes on Co- 

Veroff en tlicht : des and Abbreviations ") am A nfang jeder regularen Ausgabe der 

— mit internationalem Recherchenbericht PCT -Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Ein Corioliskreisel (l 1 ) weist cinen erstcn und cincn zweiten Resonator (70i, 7O2) auf, die jeweils als 
gekoppeltes System aus einem ersten und einem zweiten linearen Schwinger (3 lt 3 2 , 4i und 42) ausgestaltet sind, wobei der erste 
Resonator (700 mit dem zweiten Resonator (70^ entlang einer gemeinsamen Schwingungsachse (72) gegentaktig zueinander in 
Schwingung versetzbar sind. Vorteilhaft an einem derartig gekoppelten System ist, dass es gleichzeitig Drehrate und Beschleuni- 
gungen messen kann und unempfindlich gegeniiber Storeinfllissen ist, wie beispielsweise extern oder intern bewirkte Vibrationen. 



